Embraer 190

CHECKLIST MANUALS VOOR VOORBEELDVLUCHT EDDT – LOWW.
Route: GERGA UM725 HDO UM748 ABRAX UT135 MIKOV
Waypoints:

	EDDT
	EDBB 
	
	N5233.6
	E01317.3
	
	081
	27
	327

	GERGA
	
	
	N5236.1
	E01401.7
	UM725 
	169
	12
	299

	TUVAK
	
	
	N5224.0
	E01404.2
	UM725 
	169
	5
	287

	GORIG
	
	
	N5219.0
	E01405.3
	UM725 
	169
	4
	282

	BESKO
	
	
	N5214.7
	E01406.2
	UM725 
	169
	21
	278

	LUROS
	
	
	N5153.9
	E01410.5
	UM725 
	169
	6
	257

	EBASA
	
	
	N5148.3
	E01411.6
	UM725 
	169
	18
	251

	KOBUS
	EDMM 
	
	N5130.8
	E01415.1
	UM725 
	169
	24
	234

	BUSIR
	
	
	N5107.2
	E01419.8
	UM725 
	170
	12
	210

	HDO
	
	115.00 
	N5055.7
	E01422.1
	UM748 
	156
	23
	198

	KOMUR
	LKAA 
	
	N5033.7
	E01434.9
	UM748 
	132
	32
	175

	KOPIT
	
	
	N5011.3
	E01509.5
	UM748 
	132
	41
	143

	ABRAX
	
	
	N4941.9
	E01553.7
	UT135 
	146
	22
	102

	BELUX
	
	
	N4922.7
	E01611.0
	UT135 
	148
	30
	80

	ADISU
	
	
	N4856.1
	E01632.9
	UT135 
	159
	10
	50

	MIKOV
	LOVV 
	
	N4847.1
	E01637.3
	
	179
	41
	41

	LOWW
	
	
	N4806.6
	E01634.2
	
	
	
	


PRE-START.
1. START
1. Batt1 en Batt2 on

2. Emergency lights armed
3. Seatbelts en No Smoking lights on

4. Position lights on

5. APU on

6. Wait for IRS (duurt even).
FLIGHT MANAGEMENT SYSTEM
2. FMS
(Knop zonder tekst gebruiken voor invoer vanaf keyboard: Oranje K verschijnt linksboven in display FMS.)
1. RADIO toets intoetsen: tekst “no present position”

2. Druk op NAV

3. Druk op L4 [positition sensors]

4. Druk op R6 [Pos init]

5. Druk op R1 en daarna R2 [no present position] verdwijnt

6. Druk op R6 naar [flight plan]

3. INVOER VLIEGPLAN IN FMS
1. Start Airport al vermeld.
2. Type LOWW en R2 [dest]

3. Type 1e waypoint GERGA

4. Keus uit meerdere GERGA’s kies de dichtstbijzijnde volgens coördinaten N52°36.1, E014°01.7:  dus L1

5. GERGA verschijnt in Pink/roze kleur

6. Volgende deel traject UM725.HDO en L3

7. NEXT 2X
8. Volgende deel traject UM748.ABRAX en L1
9. Volgende deel UT135.MIKOV Druk op L4

10. NEXT

11. Type airport destination LOWW en L2 (altijd afsluiten met bestemming)
4. CHECK VLIEGPLAN IN FMS.
1. Klik op PLAN in MFD en kies in menu binnen PLAN op MFD: WPT IDENT

Gebruik draaitoets op de FMS maar zorg dat op de FMS FPL in beeld is.
Deze draaitoets op het FMS panel heeft 4 functies:






1: linksboven: zoom in in nm.






2: Rechtsboven: zoom out in nm.






3: Linksonder: navigatie waypoints achteruit






4: Rechtsonder: naviagatie waypoints vooruit

2. Zoom in en/of out op het FMS

3. Navigeer door het vliegplan en maak eventueel correctie.

4. Indien akkoord: Druk op R6 [activate] Nu pas is het vastgelegd.

5. PERFORMANCE INITIALYSE FMS
1. Druk op R6 [perf int]
2. Blauw is te wijzigen

3. Druk op NEXT naar pagina 2

4. Kies bij [set fuel reserve] voor [or] R2

5. Type 30 bij [min] en press L3

6. NEXT

7. TA is 5000, zie chart.

8. Type 5000 en L1

9. Wij kiezen voor FL290, dus type 29000 en L2

10. Van belang Zero Fuel Weight en trip fuel. Type Fuel en R4

11. Nu zijn deze bekend Fuel is 3900 en Gross Weight is 36.200 kg (voorbeeld: afhankelijk van configuratie).
6.PERFORMANCE DATA FMS
1. Kies R6 [perf data]

2. Op page 1 estimated time on route, fuel required en fuel remained on destination, gross weight
3. NEXT

4. Wind evt in te vullen

5. Fuel remaining

6. NEXT

7. Fuel reserve destination.
7.DEPARTURE FMS
1. Druk op R6 [departure]

2. Kies runway for take off L4 [26L]
3. Kies SID nu GERG2L press 5L

4. Bekijk keuze me [review] L6

5. Tevreden: R6 [activate] Stippellijn wordt concrete lijn
6. In geval van MSG in PFD kijken in FMS
7. Eventueel CLR message

8. Bekijk vliegplan met NEXT en PREV

9. Bekijk via navigatie via toets FMS de routelijnen

8.PERFORMANCE FMS
1. Toets de PERF toets in op de FMS

2. Toets R2 [take off]

3. 2x NEXT

4. Bepaal de V1, Vr, V2 via de charts en invullen L1, L2, L3

5. Nu 121 124 128
CLOSE FMS ORANJE K UITZETTEN!
VOORBEREIDING TAXI EN START-UP 
9. INVOER MAP, MCP, CONTACT IVAO, START-UP

1. Open MAP op MFD.

2. Activeer in het drop down menu:

a. Navaids
b. Waypoints Ident

c. Vert Prof

d. TCAS

e. Weather

3. Verander TCAS onder in MFD van NORM in ABV (werkt helaas bij mij niet)
4. Klik Weather aan en kies WX

5. Parking Brake is on

6. Close doors

7. Op OVERHEAD: Logo, Nav light, Insp light on
8. Start invoer MCP

9. Stel heading in op MCP

10. Stel hoogte in op MCP

11. Stel speed in op MCP

12. Start contact IVAO

13. IVAO connect on line

14. IVAO Flightplan indienen

15. IVAO Del; Ground; Tower; Approach; Radar.

Request IFR clearance; push and startup..
16. Na toestemming a. Push Back en b. Start-up

a. PB via SHIFT P en 1 of 2

b. Startup/PBPPvia Pedestal ingnition auto en Right klik over cover, left klik to start engine 2 en right klik for close cover2; Monitor de start-up, close cover;
c. Idem engine 1;

17. Overhead Red beacon on

18. Idem: Sterile on

19. Elecpump A on

20. Check systems via MFD

21. Check Flt Conrols

22. Stop APU
10.TAXI TO RUNWAY, INVOER FMS IN AP EN A/T
1. Taxi lights on

2. Alle lights off en instrumentst 12 o’clock on OVERHEAD

3. Lower Flaps 2

4. Zet pitch tussen 4.0 en 5.9

5. Autobrake RTO

6. Via ATIS correct QNH instellen

7. Check PFD

8. IVAO request taxi permission 
9. Throttles little increase

10. Watch speed max 15 knots

11. Taxi to holding rwy 26L
12. Druk op FD on GP
13. Check track on PFD: TRACK FPA 
14. Druk op FMS button Glareshield

15. Zie de PINK Needle on PFD onderaan

16. Zie FMS info PINK VERSCHIJNT OP DE map on MFD
17. Check via FMS TRS de take-offm speed: moet AUTO T/O zijn

18. Klik op RADIO en activeer L6 de TCAS

19. Check hier NAV1 en NAV2 op FMS AUTO

20. Check TO/CONFIG op Pedestal, moet OK zijn

21. Druk op de verborgen T/O-GA toets boven A/T 

22. TRACK TO verschijnt on PFD

23. Pink horizon lijn op de HSI van de PFD voor maximale climb

24. On EICAS: T/O 90.8%

25. Klik op MAP en op FMS FLP daarna de zoom op 5,0 nm zetten.

26. Zet de maximale speed op V2 plus 20 kts

27. At holding 26L Taxi lights off, landingslights on
28. Squawkmode Charley

29. IVAO melden fully ready for departure.
11.TAKE OFF
1. Full Throttle

2. Vr nose up

3. Nooit boven de PINK horizontale lijn klimmen

4. Positief Climb retract Gear

5. Op 400FT AP ON
6.  A/T on

7. NAV on voor laterale navigatie

8. VNAV on voor verticale naviatie

9. Dubbel-check 5 t/m 8 op PFD

10. Verhoog speed 240 via Speed Selector MCP
11. Monitor speed om “high speed” te voorkomen

12. Retract flaps conform pink F on HSI on PFD

13. Op TA QNH on 1013,2 of 29,92

14. Check MSG FMS Zet Baro door CLR verwijderen

15. Check TRS AUTO Mode climb

16. Check EICAS CLB mode

17. Passing 10000ft accelerate speed 290KTS

18. Zet Steril light off

19. Zet Landingslights off

20. EICAS declutters info not usefull
21. Check Cabin altitude

22. Handmatige instelling speed per maatschappij mogelijk bijv.:

a. Climb 290/73

b. Cruise M78

c. Descent M78/290

23. Na GERCA zie TOC

24. Zichtbaar zowel lateral en vertical

25. Op 28000ft dubbel signal

26. Op 28500ft VASEL op MFD

27. Op 29000ft VATH op MFD

28. MCP bepaalt hoogte in rangorde boven FMS!!!!!

29. Als ATC een hoger FL aangeeft: 

a. Zet de nieuwe altitude via altitude selector MCP
b. Druk op VNAV on GP
30. Change TCAS to NORM (!)

31. Tilt de weerradar op de MFD

32. Change Thrustmode van CLIMB in CRUISE (check for auto)

33. Evt. Via L5 op de FMS TRS

34. Zet Speedcontrol toets to MANUAL via muiswiel(!)

35. Druk op A/T toets
36. Check op de PDF de A/T

12.CRUISE
1. Check systems Electric, Fuel, Hydraulic, Anti-Ice, ECS
2. Kijk op FMS op PROG:
a. Pagina 1 1e waypoint, 2e waypoint, bestemming, ETE, ETA, Fuel remaining,

b. Pagina 2, Afstand tot Top Of Descent, in nm en minuten, Grossweight.

c. Pagina 3, Wind speed/direction, drift, ground speed.

13. CRUISE MANUAL
1. Druk op PREF on R3

2. Mogelijkheid om de SPEED te wijzigen in.78

3. Turn Speed Selector van MAN in FMS

4. Nu staat de SPEED op de PFD op .78

14.BEKIJK VLIEGPLAN
1. Druk op op FMS FLP

2. Bekijken via NEXT en PREV.

3. Kies MAP in MFD en activeer Progres (indien nog niet gedaan).

15.PREPARE APPROACH EN DESCENT
1. Zorg voor tijdige daling!!!!!!!!!

2. Druk in FMS op NAV
3. Druk op L6 [arrival]
4. Druk op L3 [star]

5. Kies MIKOV7W door op R3 te drukken

6. Druk op L2 voor [approach]

7. Druk op L1 voor baan 16

8. Druk op L2 voor MABOB2L door L2

9. Druk op FPL button

10. CLR MSG message

11. Check de route visual via NEXT en PERF en via navigate +/-

12. Tevreden? R6 [navigate]

13. Klik op PLAN op MFD

14. In MIKOV moet FL210 maximaal zijn, via ALT Selector aanpassen op MCP

15. Een nieuwe VPATH bevestigen

16. Druk op PROG op FMS en NEXT voor pagina 2

17. Check Gross Weight 28000kg

18. Druk op PERF en kies L3 voor [landing]

19. Zet via sheet chart de VFS, Vref, VAP, VAC invoeren:

178, 116, 130, 147

19. Change TCAS in BLW

20. Controleer angle of descent

21. Increase descent indien door ATC gevraagd door VS on GP en turn VS-wheel

22. Voor 10000ft fasten seatbelts, landinglights on
23. Autobrake medium

24. Reduce speed to 250kts maximal
25. Reduce altitude to 6000ft.

26. MABOB maximum altitude 5000ft

27. Radar 500ft

28. Zet via LOWW Atis QNH on 30.01

29. Push Radio NAV 1 16ILS frequency 108.50 L4 en L3

30. Idem NAV2.

31. Zet course 162° 
32. Na laatste bocht naar de runway align HDG en druk op HDG
33 Select VOR/LOC door op V/L te drukken

16. AFWIJKINGEN VAN DE COURSE IN FLIGHT IN LNAV.
1. Druk op de PREV toets op de GP.
2. De VOR naald verschijnt in “cyaan” op de PFD en is met de COURSE knop op de PD te verstellen.
Basis: 
V/L selecteert de groene naald voor navigatie met radiobakens;


FMS selecteert pink of magenta naalden dus via RNAV

17. APPROACH NAAR EEN BAAN MET LNAV EN INTERCEPT ILS MET GLIDESLOPE.
Als je wilt dat vanaf een RNAV, dus RNAV, de ILS intercept, dan moet je de PREV toets op de PD aan klikken, terwijl je APP op scherp staat!

1. Druk op PREV en de cyaan course-naald verschijnt op de PFD

2. Druk op APP toets na clearing ILS intercept van ATC

LOC wit en GS wil verschijnen in de FMA onder de LNAV

3. Zodra de kist in de buurt van de final approach course komt het volgende

a. Primary mode schakelt van FMS naar V/L (van PINK naar GREEN)

b. LOC verschijnt in GREEN, GS wit tot het glideslope ingezet wordt.

c. GS wordt GREEN zodra glideslope wordt onderschept.

4. De kist volgt nu localizer en glideslope.
18. APPROACH NAAR EEN BAAN MET LNAV EN INTERCEPT ILS ZONDER GLIDESLOPE.
1. Primary NAV schakelt van FMS naar V/L
2. LOC in GREEN

3. Zodra je GREEN naalden hebt NAV uitschakelen. Hierdoor wordt de GS ondrschepping uitgezet.
19. LANDING EN TAXI.
1. Select VOR/LOC door op V/L in GP te drukken

2. Druk op APP in GP
3. LOC en GS verschijnen in de PFD, LOC is al actief, GS in standby mode

4. Let op de kleine groen triangle (wybertje). Geeft de verhouding aan op  het GS

5. Zodra GS actief wordt wordt de daling ingezet en AUTOLAND1 verschijnt in de PFD

6. Zet AUTOBRAKE op MED

7. Let op de speed op de PFD, evt manueel doen en niet A/T

8. Als FS verschijnt starten met uitzetten van de flaps, check dit in EICAS

9. Gear down, let op de 3 groene lampjes op de EICAS

10. Laat de speed nooit in de rode zone komen, dit levert stall en is fataal
11. Op 1500FT AP off en vlieg op het handje!
12. Geland meteen reverse thrust (F2) en brakes

13. Meteen de baan verlaten en landinglights en strobe light off, taxilights on, 

14. Turn APU on, Retract flaps

15. On parking set Parking Brakes

16. Fasten Seatbelts off

17. Cut fuel off stop engines.

18. Electricpump A off

19. Batt1 en Batt2 off.

BIJZONDERHEDEN LATERAAL EN VERTICAAL.
Kleurcodes in de FMA (FLIGHT MODE ANNUNCIATOR):


Magenta: FMS oprdracht actief


Green    : Niet-FMS, wel actief


Wit         : Armed, nog niet actief

Amber   : Alert conditie, let op!


Red       : Abnormale conditie

Autopilot Approach Status:


Approach2 : ILS cat II mogelijk


Approach1 : ILS cat I mogelijk.

LATERALE MODES. [HOOFDLETTERS IS ON FMA DISPLAY]

N.B. Slechts één laterale mode mag actief zijn!
Roll hold basis laterale mode - [ROLL]

Actief wanneer de actieve laterale mode is gede-activeerd en de TO/GA is geactiveerd 

op de grond.
Heading Select – [HDG]

Actief via HDG toets op GP en wanneer de LNAV, LOC of BC ge-armed zijn. Door op de HDG toets te drukken wordt de heading gelijk gezet met de actieve heading. De FD zal de geselecteerde heading volgen.
Laterale navigatie – [LNAV]

Druk op de NAV toets op het GP. De FD zal laterale commandos volgen voor 
intercepten, overnemen, en volgen. Het gebruikt de FMS als basis.

Localizer – [LOC]

Geselecteerd via de APP toets de GP. Regelt het volgen van de Localizer en backcourse conform frequency PFD informatie en positie
Back-course – [BC]


Backcourse volgen conform freq en info

Flight Path Angle -  [FPA]

M.u.v. take off is dit de basis verticale mode. Gebruik de toets op het GP, bij gebruik van de AP mode en FD niet actief is, een laterale mode actief is, en er geen flight director mode guidance actief is en de current verticale mode gedeselecteerd is. 

Let op de Flight Path Reference Line [FPR]. Door op de FPR toets te drukken verschijnt de FPR lijn ongeacht de actieve verticale mode. De FPA (+/- 9.9 graden) is geselecteerd.
Takeoff  - [TO]

Alleen in de FD mode en wordt getoond door lijnen op de PFD. Druk op de click spot boven A/T om dit te activeren.

Altitude Select – [ASEL]


Levels ingesteld met ALT Selector toets. De hoogte staat boven de altitude tape.

Flight Level Change – [FLCH]


Level wijziging in samenhang met de speed!

Altitude Hold – [alt]


Via ALT toets en de Alt selector toets. Change is mogelijk via een andere instelling.
Vertical Speed – [VS]


Instellen via de VS toets en het verticale speed turnwheel.

Vertical Navigation – {NAV]

Wordt manueel aangezet en selecteert de juiste vericale mode om het vertical profiel te volgen. De sub-modes zijn

d. VFLCH (VNAV FLIGHT LEVEL CHANGE) AFCS (Automatic Flight Guidance Control System) handhaaft de ingestelde speed controlling de pitch attitude

e. VASEL (VNAV Altitude capture) Volgt de waypoints altitude instellingen.

f. VALT (VNAV Altitude hold) Houd de altitude zoals voorgestreven door FMS of altitude selector.

g. VPATH (VNAV Path) volgt de constante descent hoek tussen 2 waypoints.
BIJZONDERHEDEN SPEED.
De speed knop kent een MANUAL en een FMS mogelijkheid.

MANUEEL: in deze stand is de piloot direct verantwoordelijk voor de snelheid.

FMS: de snelheidsinstellingen komen van de FMS zowel voor vertrek, climb, cruise, descent, approach en zo nodig go around. Zie de FMS pagina PERFORMANCE INITIALITION pagina 1 van de 3. Zie de “OR” toetsen R3, R4 en R5. Ook de A/T toets moet actief zijn!

Autothrottle FMA indications:

SPDT – snelheid op de thrust;


Geprogrammeerde thrust in relatie met FPA,VS, GS, ALT, ASEL.

SPDE – snelheid via elevator (FLCH toets);


Relatie met FLCH toets bij climb setting, idle bij descent. Relatie met OVSP.

TO – take off speed;

Thrust op TO speed als TA actief is.
GA – go around speed;

Thrust op GA speed.
HOLD – take off thrust hold mode;


Voorkomt gebruik thrust levers bij TO en speed > 60kts.

RETARD – retard mode.

Retard thrust llevers to idle tijdens flare bij landing. Bij weight on wheels A/T automatisch op non-acief.

BIJZONDERHEDEN ILS LANDING.
Er zijn 2 systemen beschikbaar: APPROACH 2 en APPROACH1.
De RA/BARO selector en de RA minimuns settings worden door het systeem beoordeeld qua instelling.

N.B. Er zijn 2 minimums toetsen.

Als ILS wordt verlangd door op de APP toets te drukken zal het systeem kiezen voor de hoogste/beste landingsconfiguratie. Als geconstateerd wordt dat niet aan de voorwaarden wordt voldaan, zal in de EICAS worden gemeld dat een APPROACH2 landing niet mogelijk is.

Wat is nodig:

CAT 1 – Set RA/BARO to BARO aan beide zijden.

CATII – Set RA/BARO to RA en zet minimums op minimaal 80 feet.

Verder is voor een CATII landing nodig:

1. Set RA/BARO to RA en zet minimums op minimaal 80 feet.

2. NAV1 en NAV2 op de ILS frequency.

3. Beide PFD’s op de LOC inbound course zetten (V/L of Preview)

4. Flaps 5

Dit moet allemaal gebeuren voor 800ft RA!

Als de flaps nog niet goed staan wordt de CATII wel ge”armed”.

Op 15ooft het systeem start de hoogste categorie te activeren.

Op 800ft zet het systeem de hoogste CAT vast.
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